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码垛机器人通用技术条件

1 范围

本标准规定了码垛机器人及其末端执行器的分类、性能、技术要求、试验方法、检验规则、检验项目、
标志、包装、运输和贮存。

本标准适用于各种规格的码垛机器人。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T191—2008 包装储运图示标志

GB/T3766—2015 液压传动 系统及其元件的通用规则和安全要求

GB/T4768—2008 防霉包装

GB/T4879—2016 防锈包装

GB/T5048—1999 防潮包装

GB5226.1—2008 机械电气安全 机械电气设备 第1部分:通用技术条件

GB/T7932—2003 气动系统通用技术条件

GB11291.1—2011 工业环境用机器人 安全要求 第1部分:机器人

GB/T12642—2013 工业机器人 性能规范及其试验方法

GB/T12643—2013 机器人与机器人装备 词汇

GB/T12644—2001 工业机器人 特性表示

GB/T19400—2003 工业机器人 抓握型夹持器物体搬运 词汇和特性表示

JB/T5063—2014 搬运机器人 通用技术条件

JB/T8896—1999 工业机器人 验收规则

3 术语和定义

GB/T12642—2013、GB/T12643—2013、GB/T12644—2001界定的以及下列术语和定义适用于

本文件。

3.1 
码垛机器人 palletizing robot
将轮廓外形一致、有确定规格形状的产品按一定摆放规则堆放在指定托盘上的工业机器人。

3.2 
托盘 pallet
放置货物的水平平台装置,可用于集装、堆放、搬运和运输等作业。

3.3 
托盘库 palletmagazine
用于存放及输送托盘的装置。
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