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前  言
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星载光电跟踪成像系统通用规范

1 范围

本标准规定了对星载光电跟踪成像系统的技术要求、试验方法、检验规则、包装、装箱、运输、贮存和

随行文件的一般规定。

本标准适用于星载光电跟踪成像系统。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T32525—2016 光电跟踪测量设备通用规范

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
星载光电跟踪成像系统 spaceborneopto-electronictrackingandimagingsystem
由可见光跟踪相机和成像相机、二维跟踪转台等设备组成的以卫星、飞船等为工作平台、对目标实

施跟踪成像的系统。

3.2
跟踪误差 trackingerror
以某一跟踪方式跟踪目标时,目标视线与跟踪相机瞄准轴间的夹角。

3.3
跟踪稳定度 trackingstability
以某一跟踪方式跟踪目标时,目标视线角速度与跟踪相机瞄准轴角速度的差值。

3.4
残余力矩 residualmoment
具有力矩自平衡功能的系统在工作过程中对其搭载平台的干扰力矩。

3.5
残余角动量 residualangularmomentum
具有力矩自平衡功能的系统在工作过程中输出的角动量。

3.6
目标探测能力 targetdetectioncapability
探测灵敏度 detectionsensitivity
在给定的目标探测判据下,相机能够探测到最弱目标的能力,一般用视星等表示。
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