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前  言
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工业环境用移动操作臂复合机器人
通用技术条件

1 范围

本标准规定了工业环境用移动操作臂复合机器人产品的组成及分类、性能、技术要求、试验方法、检
验规则、标志、包装、运输和贮存等。

本标准适用于工业一般环境下使用的移动操作臂复合机器人(以下简称机器人)。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。
GB/T191 包装储运图示标志

GB/T2423.1 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验A:低温

GB/T2423.2 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验B:高温

GB/T2423.3 环境试验 第2部分:试验方法 试验Cab:恒定湿热试验

GB/T2423.55—2006 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Eh:锤击试验

GB/T4768 防霉包装

GB/T4857.23—2012 包装 运输包装件基本试验 第23部分:随机振动试验方法

GB/T4879 防锈包装

GB/T5048 防潮包装

GB/T5226.1 机械电气安全 机械电气设备 第1部分:通用技术条件

GB/T7403.1 牵引用铅酸蓄电池 第1部分:技术条件

GB/T7932 气动 对系统及其元件的一般规则和安全要求

GB/T9969 工业产品使用说明书 总则

GB11291.1 工业环境用机器人 安全要求 第1部分:机器人

GB11291.2 机器人与机器人装备 工业机器人的安全要求 第2部分:机器人系统与集成

GB/T12642—2013 工业机器人 性能规范及其试验方法

GB/T12643—2013 机器人与机器人装备 词汇

GB/T13306 标牌

GB/T17799.2—2003 电磁兼容 通用标准 工业环境中的抗扰度试验

GB17799.4—2012 电磁兼容 通用标准 工业环境中的发射

GB/T28867 含碱性或其他非酸性电解质的蓄电池和蓄电池组 方形密封镉镍单体蓄电池

GB/T36276 电力储能用锂离子电池

ISO18646-1:2016 机器人 服务机器人性能规范及其试验方法 第1部分:轮式机器人运动

(Robotics—Performancecriteriaandrelatedtestmethodsforservicerobots—Part1:Locomotionfor
wheeledrobots)

3 术语和定义

GB/T12643—2013界定的以及下列术语和定义适用于本文件。
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