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前  言

  GB/T30966《风力发电机组 风力发电场监控系统通信》分为六个部分:
———第1部分:原则与模型;
———第2部分:信息模型;
———第3部分:信息交换模型;
———第4部分:映射到通信规约;
———第5部分:一致性测试;
———第6部分:状态监测的逻辑节点类和数据类。
本部分为GB/T30966的第6部分。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分使用翻译法等同采用IEC61400-25-6:2010《风力发电机组 第25-6部分:风力发电场监控

系统通信 状态监测的逻辑节点类和数据类》(英文版)。
与本部分中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:
———GB/T6075(所有部分) 机械振动 在非旋转部件上测量评价机器的振动[ISO10816(所有

部分)]
———GB/T30966.4—2014 风力发电机组 风力发电场监控系统通信 第4部分:映射到通信规

约(IEC61400-25-4:2008,IDT)
———GB/T30966.5—2015 风力发电机组 风力发电场监控系统通信 第5部分:一致性测试

(IEC61400-25-5:2006,IDT)
———DL/T860.73—2004 变电站通信网络和系统 第7-3部分:变电站和馈线设备的基本通信结

构 公用数据类(IEC61850-7-3:2003,IDT)
本部分做了下列编辑性修改:

a) 将标准名称改为“风力发电机组 风力发电场监控系统通信 第6部分:状态监测的逻辑节点

类和数据类”;

b) 将“IEC61400-25-6”改为本部分。
本部分由中国机械工业联合会提出。
本部分由全国风力机械标准化技术委员会(SAC/TC50)归口。
本部分起草单位:新疆金风科技股份有限公司、北京天源科创风电技术有限责任公司、北京金风科

创风电设备有限公司、北京科诺伟业科技有限公司、中国科学院电工研究所。
本部分主要起草人:王相明、杨建、张新文、周生年、陈荣、刘河、鄂春良、武鑫、许洪华、马蕊。
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引  言

  GB/T30966(所有部分)定义了风电场监控的信息模型和信息交换模型。GB/T30966.2和

GB/T30966.3的建模方法(适用于信息模型和信息交换模型)用来提供类和服务的抽象定义,从而使规

范独立于具体的通信协议栈、实现和操作系统。GB/T30966.4介绍了将上述抽象定义映射到具体通信

规约的方法。
原则上,本部分的内容应符合GB/T30966.2、GB/T30966.3和GB/T30966.4的规定。

GB/T30966.1~GB/T30966.5中的定义同样适用于本部分。
本部分的目的是定义状态监测信息的信息模型及如何使用GB/T30966.2中的现有定义,并定义

所需的扩展,以便对风力发电机组有关的状态监测信息进行描述和交换。本部分定义的状态监测信息

模型可代表传感器提供的信息或通过计算得出的信息。
在本部分中,状态监测指的是一个过程,其目的是对风力发电机组或风电场部件或结构件进行一段

时间的观察,对部件或结构件的状态以及状态变化进行评估,从而发现潜在故障的早期迹象。为了能够

对大致处于相同条件下的部件和结构件进行监测,本部分引入了将风力发电机组的发电量或功率级划

分入不同功率仓的概念。功率仓是一个多维的概念,能够将复杂的操作条件划分为可以比较的情况。
状态监测是最常用的预测性维护或状态维护(CBM)方法。除此之外,还可以使用其他预测性维护

方法,包括利用人的感觉(视觉、听觉、触觉、嗅觉)或者使用机器性能监测技术。这些做法均可视为状态

监测的内容。
状态监测技术

可生成建模信息的状态监测技术包括但不限于测量值或处理值,例如:
● 振动测量与分析;
● 油液测量与分析;
● 温度测量与分析;
● 应力测量与分析;
● 声学测量与分析。
对部件和结构件进行监测时可采用自动化测量检索,也可以采用人工方法。
状态监测设备

状态监测功能可通过不同的物理设备实现。一些信息可能由发电机组控制器(TCD)进行监测,另
一些信息则可能由其他状态监测设备(CMD)负责。各参与者均可以要求交换TCD或CMD内的数据。
数据采集与监控系统(SCADA)设备可以请求调用TCD或CMD内的信息;CMD也可以请求调用TCD
内的信息。风电场内参与者与设备之间进行信息交换都需要使用GB/T30966.3中定义的信息交换服

务或本部分中规定的附加信息交换服务。上述内容的概要说明如图1所示。
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图1 TCD/CMD功能互相分离的状态监测

  风电行业的控制和状态监测应用采用分离设备的技术结构。鉴于此,本部分中所述信息模型和信

息交换模型是建立在包含一个TCD和一个CMD的结构的基础上。
应将本部分视作GB/T30966(所有部分)的延伸,本部分的主要内容是状态监测。
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风力发电机组 风力发电场监控系统通信
第6部分:状态监测的逻辑节点类和数据类

1 范围

GB/T30966的本部分规定了与风电场状态监测有关的信息模型以及与这些信息模型有关的数据

值信息交换。
图2所示为某一系统的信息流,该系统可使用状态监测功能完成状态维护。该图说明了如何通过

信息链路对数据进行集中、提炼,从而达到状态维护的最终目的,即向维护班组发出工作指令,然后采取

相应措施,保证风电场的良好运行。

图2 状态监测信息流程图

  状态监测主要涉及以下四类信息:
● 用于进行分析的实时交换或以文件形式进行交换的特定时间段的时间波形记录(样本),如加

速度、位置检测、速度、应力检测等;
● 代表风力发电机组运行状态的状态信息和测量值(与波形记录同步);
● 振动数据[标量值、数组值、统计值、历史(统计)值、计数器和状态信息]的时间波形记录分析

结果;
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