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前　　言

　　本部分为ＧＢ／Ｔ２９００的第２６部分。

本部分代替 ＧＢ／Ｔ２９００．２６—１９９４《电工术语　控制电机》。

本部分与 ＧＢ／Ｔ２９００．２６—１９９４相比主要变化如下：

———增加了永磁无刷电动机的内容，新增了超声波电动机、形状记忆合金电动机、静电电动机、基准

电压发电机、摆动电动机、磁力耦合器、脉动电动机、波导转换器内容及限定性术语，步进电动

机、交流力矩电动机、感应子发电机中增加了新的内容。

———为了和ＧＢ／Ｔ７３４５《控制电机基本技术要求》相一致，删除了“可闻结构噪声”术语。

———删除了交流测速发电机中不常用的术语“同相速敏输出电压”、“正交速敏输出电压”、“同相线

性误差”、“同相［正交］速敏变压比”。

———删除了实际工作中很少单独使用的“机械时间常数”。

———删除了两相交流伺服电动机中不常用或没有必要定义的术语“堵转励磁［控制］电流”、“堵转励

磁［控制］功率”、“堵转励磁［控制］绕组阻抗”、“滑行时间”、“反转时间”、“两相运行”。

———删除了步进电动机中不常用或没有必要定义的术语“额定供电状态”、“最高反转频率”、“步

距”。

———收录了部分新词汇共４９个。

本部分由中国电器工业协会提出。

本部分由全国微电机标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２）归口。

本部分起草单位：西安微电机研究所、北京和利时电机技术有限公司、横店集团联宜电机有限公司、

国家稀土永磁电机工程技术研究中心、哈尔滨工业大学、贵州航天林泉电机有限公司、中国电子科技集

团公司第２１研究所、淄博博山杰瑞微电机有限公司。

本部分主要起草人：莫会成、仵均科、姜红、王健、谭莹、许晓华、王福杰。

本部分所代替历次版本发布情况为：

———ＧＢ２９００．２６—１９８３、ＧＢ／Ｔ２９００．２６—１９９４；

———ＧＢ１２０６—１９７５。
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电工术语　控制电机

１　范围

ＧＢ／Ｔ２９００的本部分规定了控制电机的专用术语。

本部分适用于制定标准、编制技术文件、编写和翻译专业手册、教材及书刊。

本部分规定的术语应与 ＧＢ／Ｔ２９００．１和 ＧＢ／Ｔ２９００．２５一起使用；本部分未作规定的术语，需要

时可在有关标准中给予规定。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ２９００的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ２９００．１—１９９２　电工术语　基本术语

ＧＢ／Ｔ２９００．２５—１９９４　电工术语　旋转电机

３　一般术语及产品名称

３．１　一般术语

３．１．１　

控制电机　犲犾犲犮狋狉犻犮犪犾犿犪犮犺犻狀犲犳狅狉犪狌狋狅犿犪狋犻犮犮狅狀狋狉狅犾狊狔狊狋犲犿

在自动控制系统中作状态监测、信号处理或伺服驱动等用途的各种电机、电机组件及其系统。

３．１．２　

传感（器）　狊犲狀狊犲；狊犲狀狊狅狉；狊犲狀狊犻狀犵

在控制电机中，用于检测位置、速度、电流等的元件或技术。

３．１．３　

电机热阻　狋犺犲狉犿犪犾狉犲狊犻狊狋犪狀犮犲狅犳犲犾犲犮狋狉犻犮犪犾犿犪犮犺犻狀犲

从电机内的热源（绕组、铁心等）到冷却介质之间对热流的阻抗。

３．１．４　

连续工作区　犮狅狀狋犻狀狌狅狌狊犱狌狋狔狕狅狀犲

图１中处于最大连续转矩、最高允许工作转速和额定转速以内的工作区域（图１中有阴影区域），它

是由电动机的发热、受离心力影响的机械强度、换向（或换相）或驱动器的极限工作条件限制的范围。在

此区域内连续运行，电动机和驱动器都不会超过其最高允许温度。

注１：额定功率犘Ｎ（Ｗ）、额定转速狀Ｎ（ｒ／ｍｉｎ）与最大连续转矩犜Ｎ（Ｎ·ｍ）的关系为犘Ｎ＝
２π犜Ｎ狀Ｎ
６０

。

注２：对于带油封、制动器等其他附件的电动机，应降额使用。
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