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前  言

  本标准第1章~第3章以及5.5.3.4d)、5.11.1.2.3、5.12.1.2.1.5、7.4.2、7.4.3,附录I的I.1、

I.2中带“宜”字的内容,附录E、附录F、附录H的H.1、附录J、附录K为推荐性的,其余为强制性的。
本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准代替 GB16899—1997《自动扶 梯 和 自 动 人 行 道 的 制 造 与 安 装 安 全 规 范》。本 标 准 与

GB16899—1997相比,除编辑性修改外主要技术内容变化如下:
———增加了部分术语(见第3章);
———调整了重大危险清单(见第4章,1997年版的附录C);
———增加了梯级和踏板表面、梳齿支撑板以及楼层板表面防滑性能的具体评价方法(见5.3.1、

5.7.1和附录J);
———增加了梯级踢板静载试验要求(见5.3.3.2.2);
———增加了梯级、踏板扭转试验要求(见5.3.3.3.1.2和5.3.3.3.2.2);
———调整了关于传动元件安全系数的规定,由仅要求链条、传动带和三角带的安全系数不应小于

5,改为工作制动器和梯级、踏板或胶带驱动装置之间的所有驱动元件静力计算的安全系数不

应小于5(见5.4.1.3.2,1997年版的12.3.2);
———增加了自动扶梯和自动人行道在制停过程中最大减速度的要求(见5.4.2.1.3.2、5.4.2.1.3.4和

5.4.2.2.2);
———增加了梯级链无限疲劳寿命的原则要求(见5.4.3.2);
———增加了有关围裙板防夹装置的具体要求(见5.5.3.4);
———增加了评价围裙板与皮革(干或湿)、PVC及橡胶之间滑动摩擦系数的具体试验方法(见

5.5.3.4和附录K);
———修改了降低人员在扶手带入口与地面之间被夹风险的措施(见5.6.4.2,1997年版的7.5.2);
———修改了自动扶梯从倾斜段到上、下水平区段过渡的曲率半径要求(见5.7.2.2,1997年版的

10.1.4);
———增加了自动扶梯和自动人行道的内盖板、外盖板、桁架、梯级、踏板、导轨系统所用材料的燃烧

性能要求(见5.9);
———增加了部分监测装置和电气安全装置(或功能)的要求(见表6);
———增加了用于自动扶梯和自动人行道的可编程电子安全相关系统(PESSRAE)的相关要求(见

5.12.1.2.6和D.6);
———增加了静电防护的具体要求(见5.11.7);
———增加了关于由使用者的进入而自动启动或加速的自动扶梯或自动人行道,在使用者到达梳齿与

踏面相交线之前的最小名义速度以及在过渡到正常运行过程中的加速度要求(见5.12.2.1.2);
———增加了验证新设计的产品是否满足本标准所规定的安全要求和(或)保护措施的方法(见第6章);
———增加了指令标志“握住扶手带”、禁止标志“禁止使用手推车”(见7.2.1.2.1和附录G);
———修改了有关公共交通型自动扶梯和自动人行道的附加要求,将提升高度低于6m的公共交通

型自动扶梯和自动人行道也安装附加制动器的建议,改为提升高度不大于6m的公共交通型

自动扶梯和倾斜式自动人行道也应安装附加制动器(见附录H.2,1997版的附录D3);
———增加了有关用于输送购物车和行李车的自动扶梯和自动人行道的要求(见附录I);
本标准与EN115-1:2008相比,在结构上做了如下调整:
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———将3.1.5a改为3.1.5、3.1.5b改为3.1.6、3.1.13a改为3.1.14、3.1.13b改为3.1.15、增加

3.1.30(将附录H.2中有关公共交通型自动扶梯和自动人行道的定义说明调整至第3章),第

3章中的其他条款相应调整,以符合GB/T1.1—2009的规定;
———将5.4.1.5分为5.4.1.5.1、5.4.1.5.2和5.4.1.5.3,以增加有关交流或直流电动机用静态

元件供电和控制的情况。
本标准使用重新起草法修改采用EN115-1:2008《自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全

规范》。
本标准与EN115-1:2008的技术性差异及其原因如下:
———关于规范性引用文件,本标准做了具有技术性差异的调整,以适应我国的技术条件,调整的情

况集中反映在第2章“规范性引用文件”中,具体调整如下:

  ● 考虑到我国钢铁材料标准体系与欧洲的差异,用 GB/T699、GB/T700、GB/T1591、

GB/T3077、GB/T4171以及GB/T16270代替了EN10025-1、EN10025-2、EN10025-3、

EN10025-4、EN10025-5、EN10025-6、EN10083-1、EN10083-2、EN10083-3(见5.4.3.2);
● 用等同采用国际标准的GB/T2423.5—1995代替了EN60068-2-27:1993[见D.4.2b)];
● 用等同采用国际标准的GB/T2423.6代替了EN60068-2-29(见D.4.3.1);
● 用等同采用国际标准的GB/T2423.10—2008代替了EN60068-2-6:1995[见D.4.2a)];
● 用等同采用国际标准的GB/T2423.22代替了EN60068-2-14(见D.5.1);
● 用修改采用国际标准的GB/T2893.1代替了ISO3864-1(见附录G);
● 用修改采用国际标准的GB/T2893.3代替了ISO3864-3(见附录G);
● 用等同采用国际标准的GB4208代替了EN60529(见5.12.1.2.2.2、表B.1);
● 考虑到我国印制电路板基础材料标准体系与欧洲的差异,用 GB/T4721、GB/T4723、

GB/T4724、GB/T4725代替了EN61249所有部分(见表B.1);
● 用等同采用国际标准的GB/T5013.4—2008代替了HD22.4S4(见5.11.5.1.4);
● 用等同采用国际标准的GB/T5023.3—2008代替了HD21.3S3(见5.11.5.1.2);
● 用等同采用国际标准的GB/T5023.4—2008代替了HD21.4S2(见5.11.5.1.3);
● 用等同采用国际标准的GB/T5023.5—2008代替了HD21.5S3(见5.11.5.1.4);
● 用等同采用国际标准的GB5226.1—2008代替了EN60204-1:2006(见5.11.1.3、5.11.1.4、

5.11.1.6、5.11.4.2、5.11.4.3、5.11.5.3.2、A.4);
● 用等同采用国际标准的GB7251.1—2005代替了EN60439-1:1999(见5.11.5.1.5);
● 用修改采用欧洲标准的GB8624—2006代替了EN13501-1:2007(见5.9);
● 用等同采用国际标准的GB13539.1代替了EN60269-1(见表B.1);
● 用等同采用国际标准的GB14048.4代替了EN60947-4-1(见5.11.2.1.1、5.11.3.2);
● 用修改采用国际标准的GB14048.5代替了EN60947-5-1(见5.11.2.1.2、5.12.1.2.2.2、

表B.1);
● 用等同采用国际标准的GB/T15651代替了IEC60747-5-5(见表B.1);
● 用等同采用国际标准的GB/T15706.1—2007代替了ENISO12100-1:2003[见引言、3.1、

7.4.1b)];
● 用等同采用国际标准的GB/T15706.2—2007代替了ENISO12100-2:2003(见5.1、5.8.1、

7.1); 
● 考虑到我国印制电路板技术条件标准体系与欧洲的差异,用 GB/T16261代 替 了

EN62326-1(见表B.1);
● 用等同采用国际标准的GB16754代替了ENISO13850(见5.8.4、5.12.2.2.3.2);
● 用等同采用国际标准的GB16895.21代替了HD60364-4-41(见5.8.3.3);
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● 用等同采用国际标准的GB/T16935.1—2008代替了EN60664-1:2007(见表B.1、D.5.2);
● 用修改采用欧洲标准的GB/T18775—2009代替了EN13015:2001[见7.4.1e)、A.3.2];
● 用等同采用国际标准的GB19212.1—2008代替了EN61558-1:2005(见表B.1);
● IEC61508所有部分是功能安全领域的基础标准,IEC62061(EN62061与之等同)是在

IEC61508基础上制定的面向机械领域的功能安全标准。因IEC62061尚无对应国内文

件,考虑到本标准实施的可操作性,用等同采用国际标准的GB/T20438(所有部分)代替了

IEC61508(所有部分),两项标准各部分之间的一致性程度如下(见5.12.1.2.6和D.6):

  ◆ GB/T20438.1—2006 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第1部分:
一般要求(IEC61508-1:1998,IDT);

◆ GB/T20438.2—2006 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第2部分:
电气/电子/可编程电子安全相关系统的要求(IEC61508-2:2000,IDT);

◆ GB/T20438.3—2006 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第3部分:
软件要求(IEC61508-3:1998,IDT);

◆ GB/T20438.4—2006 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第4部分:
定义和缩略语(IEC61508-4:1998,IDT);

◆ GB/T20438.5—2006 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第5部分:
确定安全完整性等级的方法示例(IEC61508-5:1998,IDT);

◆ GB/T20438.6—2006 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第6部分:

GB/T20438.2和GB/T20438.3的应用指南(IEC61508-6:2000,IDT);
◆ GB/T20438.7—2006 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第7部分:

技术和措施概述(IEC61508-7:2000,IDT);
● 用等同采用国际标准的GB23821—2009代替了ENISO13857:2006(见5.2.1.5);
● 用等同采用欧洲标准的GB/T24807代替了EN12015(见5.11.1.2.3、5.12.1.2.1.5);
● 用等同采用欧洲标准的GB/T24808代替了EN12016(见5.11.1.2.3、5.12.1.2.1.5)。

———在5.2.5中,将“计算方法应按照EN1993-1-1”改为“注1:支撑结构的设计计算方法可参见

GB50017”,以适应中国国情。
———在5.2.5中,增加“对于公共交通型自动扶梯和自动人行道,根据5000N/m2 的载荷计算或实

测的最大挠度不应大于支承距离l1 的1/1000”,以提高安全性以及与1997版保持连续性。
———在5.4.1.5中,增加交流或直流电动机用静态元件供电和控制的情况。
———在5.5.3.4d)中,将“围裙板防夹装置下方的围裙板应采用合适的材料或合适的表面处理方

式,使其与皮革(湿和干)、PVC(干)和橡胶(干)的摩擦系数小于0.45(试验方法参见附录K)”
改为“围裙板防夹装置下方的围裙板宜采用合适的材料或合适的表面处理方式,以减小其与皮

革(湿和干)、PVC(干)和橡胶(干)之间的摩擦系数(试验方法参见附录K)”,以适应中国国情。
———在5.11.1.1中,将“电气设备应满足:a)CENELEC标准的要求;b)若无a)所述标准,则应符

合国际电工委员会(IEC)的要求和CENELEC文件中所声明的要求”改为“电气设备应符合相

关的国家标准”,以适应中国国情。
———在5.11.1.2.3和5.12.1.2.1.5中,将“应符合EN12015和EN12016的规定”改为“宜符合

GB/T24807和GB/T24808的规定”,以与电梯行业其他标准相协调。
———在6.2中修改以下内容:

● 6.2a)中,删除了关于由应力分析师出具桁架应力分析等效证明的内容,以适应中国国情;
● 6.2f)中,将“围裙板摩擦系数的证明文件”改为“围裙板摩擦系数的证明文件(如果有)”,因

该证明文件不是必备的;
● 6.2g)中,将“踏面(梯级、踏板、楼层板和不包括梳齿板的梳齿支撑板)的防滑性能证明文
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件”改为“踏面(梯级、踏板、楼层板和不包括梳齿板的梳齿支撑板)的防滑性能证明文件(如
果有)”,因该证明文件不是必备的;

● 6.2i)中,将“电磁兼容性的证明文件”改为“电磁兼容性的证明文件(如果有)”,因该证明文

件不是必备的。
———在附录H中,将附录H由资料性附录改为规范性附录;将“建议对于提升高度h13不大于6m

的公共交通型自动扶梯和倾斜式自动人行道也安装附加制动器”改为“对于提升高度h13不大

于6m的公共交通型自动扶梯和倾斜式自动人行道也应安装附加制动器”;将“制造商和业主

宜对反映实际交通流量的载荷条件和附加安全功能达成一致”改为“制造商和业主应根据实际

交通流量确定载荷条件和附加安全功能”,以进一步提高公共交通型自动扶梯和自动人行道的

安全性。
本标准还做了下列编辑性修改:
———删除了EN115-1:2008的前言;
———在引言中,删除了关于EN115-1标准解释程序的内容;
———在1.3中,删除了关于建议现有在用的自动扶梯和自动人行道符合本标准的内容;
———修改3.1.2扶手装置、3.1.5梳齿板、3.1.9自动扶梯、3.1.10外装饰板以及3.1.19自动人行

道的定义,以与电梯行业其他标准相协调;
———在5.9中,删除了关于防火要求欧洲各国尚未达成统一的背景说明;
———在5.11.5.1.4中,删除了“注:本标准5.11.5.1.2和5.11.5.1.4的内容替代 HD516S2/

A1”;
———在7.4.1c)中,删除了关于自动扶梯或自动人行道满足相关欧洲指令的内容;
———在附录J.1中,修改了背景介绍;
———在附录K.1中,修改了背景介绍;
———删除了关于EN115-1:2008解释请求文件格式的资料性附录L;
———删除了关于EN115-1:2008与欧洲相关指令关系的资料性附录ZA以及附录ZB;
———纳入EN115-1:2008第1号修改件EN115-1:2008/A1:2010的内容。
本标准自发布之日起实施,过渡期至2012年7月31日。
本标准由全国电梯标准化技术委员会(SAC/TC196)提出并归口。
本标准起草单位:上海三菱电梯有限公司、江南嘉捷电梯股份有限公司、中国建筑科学研究院建筑

机械化研究分院、迅达(中国)电梯有限公司、奥的斯电梯(中国)投资有限公司、日立电梯(中国)有限公

司、通力电梯有限公司、西子奥的斯电梯有限公司、康力电梯股份有限公司、广东省特种设备检测院、上
海永大电梯设备有限公司、巨人通力电梯有限公司、广州广日电梯工业有限公司、沈阳博林特电梯股份

有限公司、苏州市申龙电梯有限公司、上海市特种设备监督检验技术研究院、东芝电梯(中国)有限公司、
东南电梯股份有限公司、上海现代电梯制造有限公司、苏州帝奥电梯有限公司、快速电梯有限公司、奥的

斯电梯管理(上海)有限公司、宁波力隆企业集团有限公司。
本标准主要起草人:阮为民、竺荣、魏山虎、张志雁、陈凤旺、陈日雄、陈燕英、梁家生、尚睿、江明平、

张利春、卜四清、何根盛、惠廷云、覃炳乐、于凤军、唐志荣、陈齐、李伟、马依萍、万勇军、唐林钟、邓志华、
吴瑞林、彭年俊、沈吟。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB16899—1997。
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引  言

  根据GB/T15706.1,本标准属于C类标准。
本标准所涉及的机械以及所涵盖的危险、危险状态和危险事件的范围在本标准的范围中给出。
当本C类标准的要求与A类标准或B类标准中的要求不同时,对于已按照本C类标准设计和制造

的机器,本C类标准中的要求优先于其他标准中的要求。
本标准的目的是给出自动扶梯和自动人行道的安全要求,以保护在安装、运行、维修和检查工作期

间的人员和物体。
本标准的内容是基于人员能在没有帮助的情况下乘用自动扶梯和自动人行道。但是,由于人员的

身体和感官能力差异较大,自动扶梯和自动人行道也可能被一定范围内的残障人员使用。
一些群体,尤其是老人,可能有不止一种行动障碍;一些人不能独自乘用自动扶梯和自动人行道而

需要依赖陪护人员的帮助和支持。此外,一些人可能被物体妨碍或照顾他人而影响行动的灵活性。因

行动障碍和行动受阻而不能完成乘用的人员范围,通常依据产品的可用性、相关设施的情况以及周围环

境而定。
本标准所规定的自动扶梯和自动人行道上不允许使用轮椅,因这将导致危险状态,并且这类危险难

以通过机器的设计来消除。
对于大多数残障人员,尤其是使用轮椅或导盲犬的人员,电梯是更好的垂直运送工具。
建议提供指引其他设施位置的标记,这些设施位于自动扶梯和自动人行道的附近且容易找到。
本标准基于以下假设,即客户和制造商之间已就每个合同的下列内容进行了协商(参见附录A):

a) 自动扶梯或自动人行道的使用目的;

b) 环境条件;

c) 土建工程问题;

d) 其他与安装地点相关的方面。
如果自动扶梯和自动人行道在特殊条件下运行,例如在露天或易爆环境下运行或用作紧急出口时,

则需要采用与这些特殊条件相适应的设计准则、零件、材料和使用说明。
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自动扶梯和自动人行道的制造与
安装安全规范

1 范围

1.1 本标准适用于新制造的自动扶梯和踏板式或胶带式自动人行道(见第3章)。
本标准考虑了按照预期目的使用并在制造商可预见的误用情况下,与自动扶梯和自动人行道相关

的所有重大危险、危险状态和事件(见第4章)。

1.2 本标准未考虑因地震引起的危险。

1.3 本标准不适用于本标准实施前制造的自动扶梯和自动人行道。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T699 优质碳素结构钢

GB/T700 碳素结构钢(GB/T700—2006,ISO630:1995,NEQ)

GB/T1591 低合金高强度结构钢

GB/T2423.5—1995 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Ea和导则:冲击

(IEC60068-2-27:1987,IDT)

GB/T2423.6 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Eb和导则:碰撞(GB/T2423.6—

1995,IEC60068-2-29:1987,IDT)

GB/T2423.10—2008 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Fc:振动(正弦)
(IEC60068-2-6:1995,IDT)

GB/T2423.22 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验N:温度变化(GB/T2423.22—

2002,IEC60068-2-14:1984,IDT)

GB/T2893.1 图形符号 安全色和安全标志 第1部分:工作场所和公共区域中安全标志的设

计原则(GB/T2893.1—2004,ISO3864-1:2002,MOD)

GB/T2893.3 图形符号 安全色和安全标志 第3部分:安全标志用图形符号设计原则

(GB/T2893.3—2010,ISO3864-3:2006,MOD)

GB/T3077 合金结构钢

GB/T4171 耐候结构钢

GB4208 外壳防护等级(IP代码)(GB4208—2008,IEC60529:2001,IDT)

GB/T4721 印制电路用覆铜箔层压板通用规则

GB/T4723 印制电路用覆铜箔酚醛纸层压板

GB/T4724 印制电路用覆铜箔环氧纸层压板

GB/T4725 印制电路用覆铜箔环氧玻璃布层压板

GB/T5013.4—2008 额定电压450/750V 及以下橡皮绝缘电缆 第4部分:软线和软电缆

(IEC60245-4:2004,IDT)

GB/T5023.3—2008 额定电压450/750V及以下聚氯乙烯绝缘电缆 第3部分:固定布线用无
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