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前  言
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本标准起草单位:中国航空综合技术研究所、易瓦特科技有限公司、深圳一电科技有限公司、深圳市

大疆创新科技有限公司、西北工业大学、深圳市科比特航空科技有限公司。
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民用无人驾驶航空器系统分类及分级

1 范围

本标准规定了民用无人驾驶航空器系统的分类及分级要求。
本标准适用于民用无人驾驶航空器系统的产品研制、交付使用及安全监管。

2 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

2.1 
民用无人驾驶航空器系统 civilunmannedaircraftsystem
从事民用领域飞行活动的航空器(无机载驾驶员操纵)、控制单元、数据链、作业载荷、运行支持单元

等组成的系统。

3 分类及分级原理

民用无人驾驶航空器系统可从不同的视角进行分类,在某一分类下,又可按照某一准则分级。视角

应体现利益相关方的需求。分类及分级原理框架如图1所示。

图1 分类及分级原理框架

4 分类

4.1 概述

对民用无人驾驶航空器系统分类的总体框架如图2所示。
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