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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ１６８５６《机械安全　风险评价》分为２部分：

———第１部分：原则；

———第２部分：实施指南和方法举例。

本部分为ＧＢ／Ｔ１６８５６的第２部分。

本部分等同采用ＩＳＯ／ＴＲ１４１２１２：２００７《机械安全　风险评价　第２部分：实施指南和方法举例》

（英文版）。

本部分等同翻译ＩＳＯ／ＴＲ１４１２１２：２００７。

为便于使用，本部分做了下列编辑性修改：

———用“本部分”代替“ＩＳＯ１４１２１的本部分”；

———删除了ＩＳＯ前言，重新编写了前言；

———将规范性引用文件的导语按ＧＢ／Ｔ１．１—２０００进行了修改，并将ＩＳＯ／ＴＲ１４１２１２：２００７引用

的国际标准改为对应的国家标准。

本部分附录Ａ和附录Ｂ为资料性附录。

本部分由全国机械安全标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２０８）提出并归口。

本部分起草单位：机械科学研究总院中机生产力促进中心。

本部分主要起草人：付大为、李勤、宁燕、王国扣、王学智、聂建军、肖建民、富锐、张晓飞、郭曙光。

本部分为首次制定。
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引　　言

　　ＧＢ／Ｔ１６８５６ 的本部分源于更新 ＧＢ／Ｔ１６８５６ 的努力，以符合 ＧＢ／Ｔ１５７０６．１—２００７ 与

ＧＢ／Ｔ１５７０６．２—２００７。

风险评价的目的是识别危险、评估和评定风险，以便能减小风险。有许多方法和工具可用于实现这

一目的，本部分中描述了其中的几种方法和工具。选择哪种方法或工具，主要取决于行业、公司或个人

的偏好。选择具体方法或工具并不比风险评价过程本身更重要。只要采取了从危险识别到风险减小的

系统方法，即可考虑所有风险要素。风险评价更注重其过程的严谨性，而不是其结果的精确性。

如果在机械设计确定后或完成机械制造后追加保护措施，则对设计追加的保护措施会增加成本并

可能会限制机械的易用性。在设计阶段对机械进行更改通常更为经济和有效，因此，在机械设计阶段进

行风险评价是很有好处的。

当确定机械设计、制造出样机并经过一段时间的使用后，应再次进行风险评价。

除了在设计阶段、制造期间和试运行期间可进行风险评价外，在机械的修改或改进过程中或者评价

在用机械的任何时候（例如：发生事故或故障时），都可以进行风险评价。

再次进行风险评价之前，应验证采取保护措施的有效性。
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机械安全　风险评价

第２部分：实施指南和方法举例

１　范围

ＧＢ／Ｔ１６８５６的本部分给出了按照ＧＢ／Ｔ１６８５６．１—２００８对机械进行风险评价的实施指南，并描述

了过程中每一步有关的各种方法和工具。

本部分还提供了减小机械风险（满足ＧＢ／Ｔ１５７０６．１—２００７）的实施指南，给出了为达到安全而选

择适当保护措施的附加指南。

ＧＢ／Ｔ１６８５６的本部分的预定使用者是那些参与把安全融入机械的设计、安装或修改中去的人员

（例如：设计者、技师、安全专家）。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１６８５６的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ５２２６．１　机械安全　机械电气设备　第１部分：通用技术条件（ＧＢ５２２６．１—２００２，ＩＥＣ６０２０４

１：２０００，ＩＤＴ）

ＧＢ１１２９１　工业机器人　安全规范（ＧＢ１１２９１—１９９７，ｅｑｖＩＳＯ１０２１８：１９９２）

ＧＢ／Ｔ１５７０６．１—２００７　 机械安全 　 基本概念与设计通则 　 第 １ 部分：基本术语和方法

（ＩＳＯ１２１００１：２００３，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１５７０６．２—２００７　机械安全　基本概念与设计通则　第２部分：技术原则（ＩＳＯ１２１００２：

２００３，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１６８５５．１　机械安全　控制系统有关安全部件　第１部分：设计通则（ＧＢ／Ｔ１６８５５．１—

２００８，ＩＳＯ１３８４９１：２００６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１６８５６．１—２００８　机械安全　风险评价　第１部分：原则（ＩＳＯ１４１２１１：２００７，ＩＤＴ）

ＩＳＯ１１１１１（所有部分）　纺织机械　安全要求

ＩＳＯ１３７３２１　热环境的人类工效学　人对表面接触的反应的评价方法　第１部分：制热表面

ＩＳＯ１３８５２　机械安全　防止上肢触及危险区的安全距离

３　术语和定义

ＧＢ／Ｔ１６８５６．１—２００８确立的以及下列术语和定义适用于ＧＢ／Ｔ１６８５６的本部分。

３．１

　　供应商　狊狌狆狆犾犻犲狉

提供与机器或集成制造系统（ＩＭＳ）或ＩＭＳ的组成部分有关的设备或服务的实体（例如：设计者、制

造商、承包商、安装者、集成者）。

　　注１：使用者也可是其自己的供应商。

注２：改自ＧＢ１６６５５—２００８的３．２４。
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