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前　　言

ＧＢ／Ｔ１７５８７《滚珠丝杠副》分为５个部分：

———第１部分：术语和符号；

———第２部分：公称直径和公称导程　公制系列；

———第３部分：验收条件和验收检验；

———第４部分：轴向静刚度；

———第５部分：轴向额定静载荷和动载荷及使用寿命。

本部分为ＧＢ／Ｔ１７５８７的第４部分。修改采用ＩＳＯ３４０８４：２００６《滚珠丝杠副　第４部分：轴向静

刚度》（英文版）。

本部分与ＩＳＯ３４０８４：２００６相比主要变化如下：

———考虑到ＧＢ／Ｔ１７５８７．３—１９９８《滚珠丝杠副　第３部分：验收条件与验收检验》标准中滚珠丝

杠副的标准公差等级有２级、４级而无０级的情况，在本部分的５．５．３及附录Ｂ的表Ｂ．２中，

标准公差等级增加了２级、４级，取消了０级，相应也增加了２级、４级的修正系数，其数值按插

入法计算。

———修改处在相应条款的页边处用竖线标识。

为便于使用，本部分还作了下列编辑性修改：

———删除了国际标准前言；

———将ＩＳＯ３４０８４中的“本国际标准”改为“本部分”；

———用小数点符号“．”代替作为小数点的逗号“，”；

———“在数学公式中用“×”代替数字与数字相乘的“·”。

本部分的附录Ａ、附录Ｂ为资料性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国金属切削机床标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２２）归口。

本部分负责起草单位：山东济宁博特精密丝杠有限公司。

本部分参加起草单位：南京工艺装备制造有限公司、汉江机床有限公司。

本部分主要起草人：张瑞、季红丽、朱继生、刘宪银、汪爱清、黄育全、严笃政、李文华。

本部分为首次发布。
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滚珠丝杠副　第４部分：轴向静刚度

１　范围

ＧＢ／Ｔ１７５８７的本部分规定了与滚珠丝杠副的轴向静刚度有关的术语及其计算方法。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１７５８７的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ１７５８７．１　滚珠丝杠副　第１部分：术语和符号（ＧＢ／Ｔ１７５８７．１—１９９８，ｅｑｖＩＳＯ３４０８１：

１９９１）

３　术语和定义

ＧＢ／Ｔ１７５８７．１中规定的术语和定义适用于本部分。

４　符号和下标

４．１　符号

符号　　　　说明　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　单位

α 接触角 度（°）

ρ 曲率半径倒数 ｍｍ－１

τ 接触椭圆的长半轴与短半轴的比 —

φ 导程角 度（°）

Δ犾 弹性变形量 μｍ

犮Ｅ 材料常数 —

犮Ｋ 几何参数 Ｎ－２
／３
μｍ

犱ｂｏ 中空滚珠丝杠的深孔直径 ｍｍ

犱ｃ 滚珠丝杠上接触点处的直径 ｍｍ

犇ｃ 滚珠螺母上接触点处的直径 ｍｍ

犇ｐｗ 节圆直径 ｍｍ

犇ｗ 滚珠直径 ｍｍ

犇１ 滚珠螺母的外径 ｍｍ

犈 弹性模量 Ｎ／ｍｍ２

犳ａｒ 精度系数 —

犳ａｌ 载荷系数 —

犳ｒｓ，犳ｒｎ 滚珠丝杠的适应度，滚珠螺母体的适应度 —

犉 轴向力（轴向载荷） Ｎ

犻 承载滚珠的圈数 —

犽 刚度特性系数 Ｎ／μｍ
３／２

犾 长度 ｍｍ
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