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前  言

本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。

GB/T27526—2011《PROFIBUS过程控制设备行规》修改采用PROFIBUS&PROFINET现场总

线国际团体(PI)的技术规范(PNO/TC3-04-0006c)《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)。
本标准与PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)相比在结构上有部

分调整,删除了PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)中关于文本版本

变化的条,并相应编排文本章条号和表编号,如下:
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的5.8“文本历史”;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的6.9“文本历史”;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的7.6“文本历史”;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的8.5“文本历史”;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的9.5“文本历史”;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的10.6“文本历

史”;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的11.11“文本历

史”;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的13.4“文本历

史”;
———增加了部分规范性引用文件和参考文献;
———增加了部分缩略语;
———增加了表96和表97中对工程单位代码和材料代码的注释。
本标准还做了下列编辑性修改:
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的脚注1;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的脚注2,改为第

4章的注;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的脚注3,改为

5.1.6.2的注;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的脚注4,改为

5.2.1.2的注;
———删除PNO/TC3-04-0006c《PROFIBUS过程控制设备行规》(第3.02版本)的脚注5,改为

7.3.1.1的注。
本标准由机械工业联合会提出。
本标准由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会(SAC/TC124)归口。
本标准起草单位:机械工业仪器仪表综合技术经济研究所、上海自动化仪表有限公司、北京机械工

业自动化研究所、西南大学、北京和利时系统工程股份有限公司、中国科学院沈阳自动化研究所、重庆川

仪自动化股份有限公司、清华大学、北京华控技术有限责任公司、中国机电一体化协会、西门子(中国)有
限公司、中国石油和化工自动化应用协会、中海油研究中心。

本标准主要起草人:刘丹、谢素芬、王春喜、王麟琨、包伟华、李百煌、刘枫、罗安、陈学军、周侗、
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引  言

现场设备可在有本质安全要求的生产和过程控制环境中运行。这就产生了对具有有限存储和处理

能力的设备的需求,以及对非常低带宽的总线的需求。
符合IEC61784-1中CP3/1和CP3/2的PROFIBUS现场总线标准覆盖了大量潜在的工业控制

和监视应用,并在现场中使用。
为了协调变送器、执行器和控制器,以及到可视化终端、操作员终端之间的应用功能,必须定义参数

的语法和语义,这是本行规的主要内容。在本行规的“映射”部分,定义了到特定PROFIBUS协议的映

射。图1简要说明了行规与协议间的关系。

图1 在ISO/OSI模型的分层体系结构中行规(粗线框)的集成

本标准对应于PROFIBUS&PROFINET现场总线国际团体(PI)的技术规范《PROFIBUS过程控

制设备行规,版本3.02》(PA行规3.02),之前的PROFIBUSPA行规版本包括PA行规3.0和PA行

规3.01。在本标准中为了方便说明符合本版本行规设备的新特性,也直接用PA行规3.02来指代本

标准。
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PROFIBUS过程控制设备行规

1 范围

本标准规定了用于操作、调试、维护和诊断的基本设备的参数集,以及实现由用户集团和设备制造

商所定义参数的连贯性机制。
本标准适用于过程控制(例如:化工、食品、水/污水处理、电站和基础工业)中使用的变送器、阀、二

进制设备以及其他装置。
本标准规定的PROFIBUS过程控制设备行规分为两类:A类和B类。A类行规描述了简单设备

的通用参数,其范围限于操作阶段的基本功能。该基本集由具有测量值状态的过程变量(例如温度、压
力和物位)、标签(TAG)名称和工程单位组成。B类行规的范围是用于过程控制的设备,它是A类行规

定义的扩展,并覆盖用于标识、调试、维护和诊断的更复杂的应用功能。参数与不同类之间的关系见参

数定义及一致性声明(见5.7)。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T19892.1—2005 批控制 第1部分:模型和术语(IEC61512-1:1997,IDT)

GB/T20540.5—2006 测 量 和 控 制 数 字 数 据 通 信 工 业 控 制 系 统 用 现 场 总 线 类 型3:

PROFIBUS规范 第5部分:应用层服务定义(IEC61158-5类型3:2003,MOD)

GB/T20540.6—2006 测 量 和 控 制 数 字 数 据 通 信 工 业 控 制 系 统 用 现 场 总 线 类 型3:

PROFIBUS规范 第6部分:应用层协议规范(IEC61158-6类型3:2003,MOD)

GB/Z25105.1—2010 工业通信网络 现场总线规范 类型10:PROFINETIO 规范 第1部

分:应用层服务定义(IEC61158-5-10:2007,MOD)

IEC60751:2008 工 业 铂 电 阻 温 度 计 和 铂 温 度 传 感 器 (Industrialplatinium resistance
thermometerandplatinumtemperaturesensors)

IEC61784-1:2007 工业通信网络行规 第1部分:现场总线行规(Industrialcommunicationnet-
works—Profiles—Part1:Fieldbusprofiels)

ANSITIA/EIA-485-A:1998 平衡数字多点系统用发生器和接收机的电特性(Electricalcharac-
teristicsofgeneratorsandreceiversforuseinbalanceddigitalmultipointsystems)

PNO/TC3-04-0006 PROFIBUS过 程 控 制 设 备 行 规 V3.01(PROFIBUSProfileforprocess
controldevices,version3.01)

PNO/TC3-04-0007a PROFIBUS 过 程 控 制 设 备 行 规 V3.02 的 增 补 1:用 于 PA 设 备 的

PROFIsafe(PROFIBUSprofileamendment1toPROFIBUSprofileforprocesscontroldevices
V3.02,PROFIsafeforPAdevices)

PNO/TC3-05-0002a,PROFIBUS行规导则 第1部分:标识和维护功能(PROFIBUSprofile
guidelinesPart1:Identification& maintenancefunctions)

PNO/TC3-99-0019,PROFIBUS过程控制设备行规V3.0(PROFIBUSProfileforprocesscontrol
devices,version3.0)
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