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引  言

  陀螺仪广泛应用于国民经济各领域,其静态特性有相关的校准规范或测试方法,而

动态特性国内尚没有相应的技术法规,基于这样的考虑,结合陀螺仪动态特性校准的实

际情况,参照GJB2425A—2004 《光纤陀螺仪测试方法》编写本规范。
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陀螺仪动态特性校准规范

1 范围

本规范规定了陀螺仪的动态特性校准项目和校准方法,适用于单自由度速率陀螺

仪,多自由度速率陀螺仪可以参照执行。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

GB321—2005 优先数和优先数系

GJB150.15A—2009 军用装备实验室环境试验方法 第15部分:加速度试验

GJB150.16A—2009 军用装备实验室环境试验方法 第16部分:振动试验

GJB150.18A—2009 军用装备实验室环境试验方法 第18部分:冲击试验

GJB585A—1998 惯性技术术语

GJB2425A—2004 光纤陀螺仪测试方法

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语

GJB585A—1998、GJB2425A—2004确立的以及下列术语、定义和符号适用于本

规范。

3.1 灵敏度 amplitudesensitivity
在正弦角加速度信号的激励下,陀螺仪输出信号正弦分量峰值与输入角加速度信号

峰值之比。

3.2 幅值非线性度 amplitudenonlinearity
表征陀螺仪输出信号正弦分量峰值随正弦输入信号峰值改变而变化所呈现的非线性

特性。

3.3 相位延迟 phasedelay
在正弦角加速度信号的激励下,陀螺仪输出信号正弦分量与输入角加速度信号正弦

分量的相位差。

3.4 零偏振动变化量 biaschangebetweenvibrationbeforeandafter
振动前陀螺仪零偏均值与振动后陀螺仪零偏均值的绝对差,°/h,°/s。

3.5 振动变化量 biaschangesinvibration
振动过程中陀螺仪零偏均值与陀螺仪零偏在振动前和振动后的平均值的绝对差,

°/h,°/s。

3.6 零偏冲击变化量 biaschangebetweenshockbeforeandafter
冲击前陀螺仪零偏均值与冲击后陀螺仪零偏均值的绝对差,°/h,°/s。
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